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ABSTRAKSI

SISTEM KEAMANAN PADA KERETA BAYI BERBASISKAN ARDUINO MEGA 2560 DENGAN
MENGGUNAKAN SENSOR PIR DAN ULTRASONIK

Oleh : Arwan Sugiarto (NIM : 1113500274)

Kereta bayi telah banyak digunakan pada keluarga yang mempunyai seorang bayi saat ini, karena
sangat membantu dalam beraktifitas pada saat berpergian.Namun terkadang bisa terjadi kecelakan pada
kereta bayi yang disebabkan oleh ketidakwaspadaan orang tua dalam menggunakan kereta bayi tersebut.
Tujuan dari projek ini adalah untuk menambah pengaman kereta bayi yang akan mengunci roda kereta
bayi tersebut saat tidak ada yang menyentuh dorongan kereta bayi tersebut. Kontroler yang digunakan
adalah Arduino Mega dengan chip Atmega 2560. Chip yang mampu berkomunikasi dengan berbagai modul
sensor secara real-time. Diperlukan sebuah sensor jarak yang mampu mengukur jarak agar kereta bayi
tidak menabrak objek di depannya.

Kata kunci :KERETA BAY1I, MIKROKONTROLER, SENSOR JARAK.
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