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ABSTRAK 

  

Judul:   PROTOTIPE SISTEM PARKIR KARYAWAN UNTUK PENGELOLAAN 

LAHAN PARKIR DENGAN MENGGUNAKAN NODEMCU DAN RFID 

BERBASIS WEB PADA PERTOKOAN BAHAN CIPADU 

 

Oleh : Alviano Praditya Lisdiawan(1811502689) 

  

Parkir merupakan Salah satu dari beberapa permasalahan yang sering muncul akibat 

peningkatan jumlah kendaraan, karena dapat terjadinya penumpukan kenadaraan. Seiring 

peningkatan jumlah kendaraan yang sanagat pesat ini maka di butuhkan juga sarana dan 

prasarana yang turut harus di tunjang dalam pertumbuhan tersebut. Dalam praktik nya 

terkadang belum seimbang sehingga menimbulkan masalah-masalah terkait lahan parkir dan 

lalu lintas menjadi terganggu. Sulitnya mencari lahan parkir khusus di tempat-tempat umum 

untuk karyawan di pertokoan ciapdu dan di perparah dengan sistem parkir yang masih tebilang 

konvensional sehingga yang masih di rasa kurang efisien. Dari masalah yang dihadapi pada 

tempat riset yaitu, adalah tidak adanya sistem yang mengatur lahan parkir yang baik, hal ini 

menimbulkan beberapa permasalahan pada lahan parkir kendaraan yang ada di tempat tersebut 

antara lain tidak tertatanya tempat parkir untuk karyawan dan pengunjung serta fasilitas parkir 

yang masih konvensional menyebabkan penumpukan kendaraan antara pengunjung dan 

karyawan. Dan masalah yang ada sudah ada sejak lama karena masih mengguanakan sistem 

yang konvensional dan tidak ada nya aturan-aturan yang jelas dalam penerapannya. Dari 

masalah tersebut maka dibutuhkan perancangan prototipe sistem parkir otomatis untuk 

karyawan, sehingga sistem ini bertujuan agar mejadi solusi dalam mengelola parkir melalui 

website bagi karyawan. Sistem parkir otomatis ini menggunakan IR Sensor (Infra Red Sensor) 

dengan seri FC-51 sebagai alat pendeteksi kendaraan parkir dan jika di lewati kendaraan sensor 

akan menutup gerbang parkir lalu RFID sebagai pembaca akses masuk maupun keluar 

kendaraan. Disistem ini juga dapat mendaftarkan atau menghapus karyawan sebagai akses 

parkir melalui website, sehingga karyawan dapat langsung menggunakan sistem secara mandiri 

ketika sudah terdaftar di sistem, maka dari itu di harapkan sistem dapat mengefisien waktu dan 

lahan parkir serta lahan parkir pun bisa lebih tertata secara baik. 

Kata Kunci: Parkir, Konvensional, IR Sensor, RFID, Internet Of Things, NodeMCU 

ESP8266 
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