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ABSTRAK

Dalam penerapan di industri, oli memiliki peran yang sangat penting. Jenis cairan
ini memiliki fungsi yang sangat banyak salah satu sebagai dari sistem sirkulasi
pendinginan mesin dan pelindung dari gesekan bagian-bagian mesin. Maka dari
itu, jumlah oli yang berada di dalam mesin harus dipantau dengan baik sehingga
mesin terawat dan berumur panjang. Salah satu teknik yang cukup sederhana
yang dapat dilakukan untuk memantau level oli adalah dengan melihat secara
langsung indikator level yang ada pada mesin. Cara ini menjadi lebih sulit ketika
keberadaan mesin banyak dan pada jarak yang berjauhan. Sehingga proses
pemantauan selalu memakan waktu yang banyak karena pengecekan dilakukan
dengan teknik manual dengan membuka tutup tangki dan melihat level oli secara
langsung dengan mata telanjang. Berdasarkan permasalahan ini, pada penelitian
ini di rancang sebuah sistem kendali level oli berserta dengan sistem monitoring
oli. Sistem monitoring oli didesain dengan menggunakan sentuhan Internet of
Things (1oT) dengan bantuan aplikasi p/atform Blynk. Berbagai macam parameter
dapat dipantau dengan menggunakan aplikasi ini seperti /eve/ oli saat ini, volume
oli, serta kondisi pompa yang digunakan serta berbagai parameter bantuan
lainnya. Sistem di desain menggunakan perangkat keras seperti sensor ultrasonic,
relay, pompa, buzzer led dan solenoid valve, serta mikrokontroler esp8266 sebagai
pengendali utamanya. Sistem kendali yang digunakan merupakan sistem kendali
on off yang dimana pompa akan aktif ketika level oli berada pada nilai di bawah
20 persen, pompa akan nonaktif ketika level oli berada di atas 90 persen dan
solenoid valve akan aktif ketika di atas 90 persen. Hasil pengujian menunjukkan
pembacaan sensor memiliki kesalahan pembacaan sebesar 0.074 cm. Selain itu
tingkat kesalahan hitung level oli berada pada nilai 0.414 persen.

Kata Kunci : Sistem Kendalj, Monitoring, IoT, Blynk, spinning



ABSTRACT

In industrial applications, oils play a very important role. This type of fluid
has a very many functions, one of which is from the circulation system,
cooling the engine and protecting from friction of engine parts. Therefore,
the amount of oil in the engine must be monitored properly so that the
engine is maintained and has a long life. One fairly simple technique that
can be done to monitor the oil level is to look directly at the level indicator
on the engine. This method becomes more difficult when there are many
machines and at a long distance. So the monitoring process always takes a
lot of time because the check is carried out with a manual technique by
opening the tank cap and seeing the oil level directly with the naked eye.
Based on this problem, in this study, an oil level control system was
designed along with an oil monitoring system. The oil monitoring system is
designed using a touch of the Internet of Things (IoT) with the help of the
Blynk platform application. Various parameters can be monitored using this
application such as the current oil level, oil volume, as well as the condition
of the pump used as well as various other auxiliary parameters. The system
is designed using hardware such as ultrasonic sensors, relays, pumps,
buzzer led and solenoid valves, as well as an ESP8266 microcontroller as
the main controller. The control system used is an on-off control system
where the pump will be activated when the oil level is below 20 percent,
the pump will be off when the oil level is above 90 percent and the solenoid
valve will be activated when it is above 90 percent. The test results showed
that the sensor reading had a reading error of 0.074 cm. In addition, the
error rate of calculating the oil level is at a value of 0.414 percent.

Keywords : Control System, Monitoring, IoT, Blynk, Spinning
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