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ABSTRAK

Penelitian ini mengembangkan sistem penerjemah bahasa isyarat portabel
menggunakan sarung tangan yang berisi Flex sensor dan Recurrent Neural
Network (RNN) untuk meningkatkan aksesibilitas komunikasi bagi individu dengan
gangguan pendengaran dan bicara. Sistem ini terdiri dari sarung tangan dengan
Flex sensor dan ESP32 untuk kecepatan dan portabilitas serta sensor MPU9250
yang digunakan untuk melihat pitch, roll, dan yaw dari gerakan tangan untuk
meningkatkan akurasi data. Prinsip kerja sistem adalah mengubah gerakan isyarat
Bahasa Isyarat Indonesia (BISINDO) menjadi suara melalui proses pengenalan
pola oleh RNN. Sistem ini mencapai akurasi validasi menggunakan confusion
matriks sebesar 100% dalam mengenali empat kata BISINDO umum yaitu "Halo, "
"Terima Kasih," "Maat," dan "Sama-Sama" dan mendapatkkan akurasi sebesar
74% disaat pengujian secara langsung oleh penyandang tunawicara yang
membuat rancang bangun ini dapat menjadi salah satu alat alternatif alat untuk
penyandang disabilitas.
Kata kunci: Bahasa Isyarat, RNN, ESP32, Flex Sensor, Algoritma



ABSTRACT

This research develops a portable sign language translator system using gloves
equipped with Flex sensors and a Recurrent Neural Network (RNN) to enhance
communication accessibility for individuals with hearing and speech impairments.

The system comprises gloves with Flex sensors and an ESP32 for speed and
portability, as well as an MPU9250 sensor to detect the pitch, roll, and yaw of hand
movements, thereby improving data accuracy. The working principle of the system
Is to convert Indonesian Sign Language (BISINDO) gestures into speech through
pattern recognition by the RNN. The system achieved a validation accuracy of 100
percent using a confusion matrix in recognizing four common BISINDO words:
"Hello,” "Thank You," "Sorry, " and "You're Welcome, " and obtained an accuracy of
74 percent during direct testing by individuals with speech impairments. This
design and development can serve as an alternative tool for individuals with
disabilities.

KEYWORD: Sign Language, RNN, ESP32, Flex Sensor, Algorithm
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