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ABSTRAK

Sistemm monitoring dapat digunakan untuk melakukan pengawasan terhadap
keamanan suatu tempat atau lingkungan. Saat ini perangkat CCTV( Closed Gircwst
Telewsior) sudah banyak digunakan dalam sistem monitoring di area-area yang
rawan terjadi pencurian, tetapi masih ada kekurangan dari perangkat CCTV, yaitu
CCTV tidak dapat membedakan objek yang sedang ditangkap dan OCTV tidak
dapat memberikan perngatan atsu notifikasi ketika ada seseorang yang
tertangkap oleh OCTV Sisterm monitoring saat ini masih menggunakan perangkat
CCTV sehingga pengawasan belum dilengkapi dengan sistem notifikas atsu
peringatan ketika ada seseorang berads di dalam ruangan rumah yang bukan
pada waktunya, hal ini menjadi kurang efektif dan efisien karena dibutuhkan
segrang petugas pengawas untuk melihat atau mengawasi CC7TV tersebut setiap
saat. Berdasarkan lstar belakang di atas, diperiukan suatu sistemn pengawasan
terhahadap keamanan suatu tempat atau ruangan dengan menggunakan sebuah
modul kamera yang tertanam pada mikrokontroler esp32cam, sistern imi
menggunakan dua metode pendeteksian yaitu pendeteksian objek menggunakan
sensor  passive dfrared (PIR) dan menggunakan algoritma YOLO dan library
Open OV yang diprogram melalui aplikasi pyifhon Pada metode pendeteksian
menggunakan sensor PIR sistem dilengkapi dengan modul kamera dan buzzer
jika sensor PIT mendeteksi adanya gerakan manusa maka buzzer akan berbunyi
dan sistemn mengcapfure objek di depannya untuk dikinmkan ke web server dan
pada metode pendeteksian dengan algoritma YOLO, sistern akan mencapture
gambar per frame untuk kemudian gambar diolah (image processing) untuk
diidentifikasi nama objek yang terdeksi. Objek yang teridentifikasi akan diben
tanda dengan kotak bingka bewarna disertai nama objeknya. Hasil pengujian
menunjukkan bahwa model YOLO v3 menghasilkan nilai akurasi sebesar 99%
dar pengujian 10 kali pengujian dalam jarak dan jumblah objek yang berbeda.

Kata Kunci : ESP32-CAM, Senzor Pagtive Infrared Recenser, USE TTL, Burzer, Open CV,



Monitoring systames can be used fo monior e securlty of 3 place or snsrorymant
Cuirrantly, CCTV [Olosad Gt Talewsian) devices are widaly wsad i moriioning Sysisms
in anas that ane prone o e, bur there are stlf shorfcomings of CCTV devicgs, namaly
CCTV cannol dishinguish the abject baing capturad and CCTV cannol provids warmings or
notifications wihan someons was caught on CCTV. The currenf morniionng systam sl
gas CETY devicss <0 Hhat moniioning s not aguepped wilh 3 nobiffcabion oF Warming
Syslam Whan Sormaong & i 8 room at the wrong Bime, this i ls<s affechive and afficient
becauce 3 suparvisory offfcar is needed (o see or suparvse the CCTV at aif bimes. . Baced
an the background above, 3 syslem for mondforing the securify of a place or room &
nesged Leing 3 camara moduig embedded in the aspilcam microconirolier. This system
e o deleclion methods, namely object defection using 3 passhve infrared [FIR)
sensar and weing the YOLO algonithm and the Open Bbrary. OV programmed wia python
application. In the detection method using & FIR zensor, the system i aguipped with a
camera module and buzrer. IF the PIT saneor detects human movement, the burrer will
sound and the system capfures the ohjedt in front of it [o be sent fo the web server and
in the defection method wsing the YOLO algorithm, the systern will caplure images per
frame for then the image & processed fimage processing) fo identlfy the name of the
detected object. Identified obijects walf be markad with a colored frame box accompaned
by the name of the objed. The tedt recults show that the YOLO v3 model produces an
accuracy valpe of 99% from 10 tegts
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