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ABSTRAK

PERBANDINGAN VOLUME KENDARAAN MENGGUNAKAN
DETEKSI KENDARAAN BERBASIS YOU ONLY LOOK ONCE
VERSION 8 DI RUAS JALAN JENDERAL SUDIRMAN JAKARTA

Pertumbuhan jumlah kendaraan di kawasan kota besar menyebabkan
peningkatan volume lalu lintas, terutama saat jam sibuk, untuk mendukung
perencanaan dan pengaturan lalu lintas yang efisien diperlukan data volume
kendaraan yang akurat. Pada praktiknya, pencatatan volume kendaraan di
lapangan masih banyak dilakukan secara manual yang kurang efisien dan
memiliki potensi kesalahan penghitungan. Penelitian ini bertujuan untuk
melakukan perbandingan volume kendaraan dengan memanfaatkan sistem
deteksi dan penghitungan kendaraan menggunakan algoritma You Only Look
Once Version 8 (YOLOVS).

Penelitian ini dilakukan dengan merekam arus lalu lintas pada Ruas sisi
Barat Jalan Panglima Sudirman , tepatnya di Halte Busway Polda Metro Jaya,
Jalan Jenderal Sudirman , Kelurahan Gelora, Kecamatan Tanah Abang, Kota
Jakarta Pusat, Provinsi Daerah Khusus Ibu Kota Jakarta, pada dua rentang
waktu, yaitu pukul 07.00-08.00 sebagai jam sibuk dan pukul 14.00-15.00
sebagai jam normal. Data video kemudian akan diproses menggunakan Python,
OpenCV, dan menggunakan algoritma YOLOVS khususnya model YOLOvVSI!
untuk mendeteksi sekaligus mengelompokkan kendaraan ke dalam 4 kategori,
yaitu: mobil, motor, bus, dan truk.

Hasil penghitungan sistem pada beberapa cuplikan akan dibandingkan
dengan penghitungan manual sebagai bentuk evaluasi tingkat akurasi sistem.
Melalui penelitian ini diharapkan diperoleh gambaran perbedaan volume dan
kategori kendaraan antara jam sibuk dan jam normal, serta ditunjukkan bahwa
sistem deteksi kendaraan berbasis YOLOv8 mampu memberikan estimasi
volume kendaraan dengan tingkat akurasi yang cukup bagus. Hasil tersebut
diharapkan dapat menjadi dasar bagi pengembangan lebih lanjut sistem analisis
lalu lintas otomatis untuk mendukung pengambilan keputusan di bidang
transportasi, khususnya di kota Jakarta.

Kata kunci: Pendeteksi Kendaraan, Penghitung Volume Kendaraan, YOLO,
YOLOVS, OpenCV.
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