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ABSTRAK

Permasalahan yang ada. Di jaman skarang ini banyak keluaran kendaraan yang
begitu canggih dan modern dimana salah satu yang harus ada yaitu sensor parkir
kendaraan , agar terciptanya berkendara khususnya di saat parkir akan lebih
nyaman apabila memiliki tampilan jarak dan suara indicator berupa suara voice,
dengan kenyamanan tersebut harus di ikuti oleh keakuratan jarak yang akurat ,
jika pengukuran jarak tidak akurat maka akan membuat ketidak nyamanan
pengemudi , dengan adanya sensor jarak yang ada di pasaran hanya berupa
peringatan berupa suara buzzer bagi pengemudi yang sangat awam akan membuat
kebingungan dengan adanya suara buzzer tersebut,dan di dalam mengemudi
kendaraan khususnya di saat parkir , pengemudi hanya mengira ngira jarak
dengan suatu benda penghalang, ini salah satu permasalahan yang harus di
pecahkan maka dari itu dengan penelitian yang sedang di kerjakan aga dapat
membatu permaslahan permasalahan yang ada , di penelitian yang sedang di
kerjakan menggunakan tampilan lcd yang dapat membantu melihat jarak
sesungguhnya dengan penghalang, maka dari itu di lakukan perhitungan jarak
menggunakan logika Fuzzy metode Sugeno , dengan adanya logika sugeno di
harapkan menambah keakuratan pengukuran jarak pada kendaran ,dengan
pendekatan tersebut di harapkan mampu membuat keputusan untuk pengukuran
jarak pada kendaraan, sebagai ruang lingkup penulisan tesis ,hasil yang di dapat
pada penelitian ini merupakan model pengukran jarak pada kendaraan yang akurat
dengan adanya penelitian sensor parkir ini di harapkan agar pengemui dapat
berkendara khususnya di saat parkir dapat lebih nyaman.

Kata Kunci : Sistem pengukuran jarak menggunakan meode logika Fuzzy Sugeno.
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ABSTRACT

The problems that exist. In this day and age a lot of output vehicles so
sophisticated and modern where one must exist, namely parking sensors vehicle,
to the creation of driving, especially when parking would be more comfortable if
they have to see the distance and the sound indicator in the form of sound voice,
with such convenience must be followed by the accuracy of the distance
accurately, if distance measurement is not accurate then it will create
inconvenience for the driver, with the proximity sensor on the market only in the
form of a warning sound buzzer for the driver very layman would create
confusion with the sound of buzzer mentioned, and within driving vehicles,
especially when parking, the driver only figure out the distance to an object
barrier, is one of the problems that must be solved and therefore the research that
Is being done aga can petrify permaslahan existing problems in the research that is
being done using a display Icd which can help see the distance actually with the
barrier, and therefore in doing the distance calculation using fuzzy logic method
Sugeno, with their logic Sugeno expected increase accuracy measurement of the
distance to the vehicle with such an approach is expected to make decisions for
distance measurement in vehicles, as the scope of the thesis, which can result in
this study is a model pengukran accurate distance to the vehicle with the parking
sensor research is expected to be pengemui can drive in particular where parking
can be more comfortable.

Keywords: distance measurement system using meode Sugeno Fuzzy logic.
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