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ABSTRAK

Pengendalian pintu otomatis berbasis suara banyak digunakan dan umumnya
memanfaatkan modul speech recognition atau google speech. Sayangnya,
ketergantungan terhadap hardware modul speech recognition menambah biaya.
google speech juga mengharuskan ketersediaan koneksi internet. Penggunaan
ekstraksi sinyal ucapan/suara dengan Mel-Frequency Cepstrum Coefficient
(MFCC). Dalam penelitian ini suara yang menjadi perintah bagi pengoperasian
pintu otomatis direkam lalu diberikan operasi ekstraksi sinyal suara. Hasilnya
berupa nilai koefisien yang akan menjadi masukan dalam algoritma Jaringan
Syaraf Tiruan untuk dilakukan pelatihan agar mengenali pola suara tertentu
(target). Setelah dilakukan pelatihan, selanjutnya pengujian dilakukan untuk
melihat seberapa jauh algoritma jaringan syaraf tiruan bekerja dan seberapa
efektivitas pintu otomatis dapat dikendalikan berbasis speech recognition ini.
Setelah dilakukan pelatihan terhadap data latih yakni dengan pengulangan 15
kalikemudian dilanjutkan pengujian dengan menggunakan data uji sebanyak 20
kali untuk masing-masing kata “BUKA” dan 15 kali untuk kata “TUTUP”, maka
didapatkan hasil nilai akurasi sebanyak 75% untuk kata “BUKA” dan 55% untuk
kata “TUTUP”. Pengujian JST menghasilkan output y = 1.01325 untuk “BUKA”
dan 0.0930902 untuk “TUTUP”. Pengujian dengan kata lain menunjukkan hasil
yang berubah-ubah/tidak constant.

Kata kunci: sistem kendali, mikrokontroler, Pintu air otomatis, MFCC, Jaringan

Syaraf Tiruan.
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ABSTRACT

Controlling automated sluice based on speech recognition commonly using
speech recognition module with microcontroller or google speech. Unfortunately,
use of speech recognition module commonly high cost. Google speech so requires
availability of internet. The extraction of speech features with Mel-Frequency
Cepstrum Coefficient (MFCC) and Neural Network can be solution. In this
research, the speech of command for sluice recorded and then the coefficient of
signal speech taken using MFCC algorithm. These coefficients becomes fetures of
speech signal and used as input in neural network to be training data. After
training, the testing using data test conducted to see how the algorithm of neural
network have good working and how the effectiveness of controlling automatic
sluice. There is 5 coefficients of the word of “BUKA” (english: “OPEN”’) dan so
is word of “TUTUP” (english: “CLOSE”). That 5 coefficients was taken as
features then repeated 15 times to be used as training data in neural network. The
total number of command speechs are 30. The 20 test data for “BUKA” and 20 for
“TUTUP” used to test the system in controlling sluice by speech. After the test we
get the result the accuracy for “BUKA™ is 75.00 % and 55.00 % for “TUTUP”.
Keywords: controll system, microcontroller, automatic sluice, MFCC, Neural
Network.
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