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ABSTRAK 
 
 
Pada produksi massal, sistem inspeksi visual telah digunakan untuk 
meningkatakan produk yang berkualitas tinggi. Hal ini didorong oleh fakta bahwa 
industri manufaktur sangat termotivasi untuk menggunakan sistem pemeriksaan 
yang membutuhkan keakuratan tinggi dengan instalasi dan biaya pemeliharaan 
yang rendah. Penelitian ini untuk meningkatkan klasifikasi produk pabrik keramik 
yang berhubungan dengan pendeteksian cacat dengan mengacu pada model sistem 
inspeksi, menggunakan ubin keramik. Banyak penelitian tentang pengujian ubin 
keramik yang sudah dilakukan, tetapi masih banyak yang belum memberikan hasil 
yang optimal dan masih ditemukan beberapa permasalahan dalam kenyataanya. 
Permasalahan yang timbul adalah waktu akses yang masih lambat, keakuratan 
data yang rendah dan tingkat kesalahan yang  tinggi. Penelitian ini 
menggabungkan teknik pengolahan citra dan model Adaptive Neural Fuzzy 
Inference System (ANFIS). Hasil yang diperoleh  dari penelitian ini adalah 
pengujian ubin keramik yang lebih akurat dibandingkan dengan penelitian sejenis 
yang pernah dilakukan. Berdasarkan hasil penelitian dan pengujian yang 
dilakukan, model ANFIS sangat layak dijadikan sebagai model inferensi 
kecerdasan buatan dalam sistem yang berbasis inspeksi otomatis khususnya dalam 
menemukan cacat pada ubin keramik. Hybrid trapesium mf yang digunakan pada 
model ANFIS memiliki kesalahan 0,172737 dan akurasi pengujian data adalah  
99%. 
 

 
 

Kata kunci:  Sistem Inspeksi Visual, pendeteksian cacat, pengolahan citra, 
Adaptive Neuro Fuzzy Inference dan Fuzzy Logic 
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ABSTRACT 
 
 

In mass production, visual inspection systems have been used to increasing 
product quality. In the fact that the manufacturing industry is highly motivated to 
use the check’s system that require high accuracy with low costs of the 
installation and maintenance. This research is to improve the classification of 
ceramic factory products related to defect detection with reference to the 
inspection system model, used are ceramic tiles. Much research on ceramic tile 
testing has been done, but there are still many who have not provided optimal 
results and still found some problems in reality. Problems that arise are still slow 
access times, lower data accuracy and high error rates. This study combines 
image processing techniques and models of Adaptive Neural Fuzzy Inference 
System (ANFIS). The results obtained from this study is testing ceramic tiles are 
more accurate than similar studies that have been done. Based on the results of 
research and testing conducted, very decent ANFIS models serve as a model 
inference in artificial intelligence-based automated inspection systems especially 
in finding defects in ceramic tiles. Hybrid trapezoid mf used in ANFIS model have 
errors 0.172737 and  accuracy of testing data is 99% 
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