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ABSTRAK

Konsekuensi dari memelihara binatang peliharaan, termasuk ikan hias adalah harus
memberikan perawatan secara kontinu. Yang menjadi masalah adalah apabila suatu saat
terpaksa meninggalkan rumah untuk beberapa hari atau sibuk menjalankan rutinitas
sehari-hari sehingga tidak sempat untuk melakukan perawatan dan pembersihan
terutama jika air akuarium kotor. Pada tugas akhir ini dilakukan perancangan dan
simulasi pendeteksian kekeruhan air pada akuarium dengan teori logika fuzzy. Sistem ini
terdiri dari perangkat Ilunak dan perangkat keras. perangkat keras terdiri dari
mikrokontroller ATMega32 sebagai pengendali sistem kontrolnya, sensor pendeteksi
kekeruhan menggunakan sensor turbidity TSW-10 (kekeruhan), keypad, LCD dan pompa
akuarium. Perangkat [lunak terdiri dari program yang diimplementasikan pada
mikrokontroller. Hasil pengujian dan analisa data dapat diambil kesimpulan bahwa
simulasi sistem kendali kekeruhan air akuarium dapat mereduksi tingkat kekeruhan air
akuarium.

Kata Kunci : Mikrokontroller, Fuzzy Logic, Foto Transistor, Kekeruhan Air, Akuarium.



ABSTRACT

The consequences of maintaining pets, including ornamental fish is must provide
continuous care. The problem is if one day forced to leave home for a few days or busy
running the day-to-day routines that do not have time to perform maintenance and
cleaning, especially if the water is dirty aquarium. In this final project is to design and
simulate the detection of turbidity in the aquarium with the theory of fuzzy logic. The
system consists of software and hardware. hardware consists of a microcontroller
ATmega32 as the system controller controls, detection sensors turbidity turbidity sensor
using TSW-10 (turbidity), keypad, LCD and aquarium pump. The software consists of
programs that are implemented in the microcontroller. The results of the testing and data
analysis can be condluded that the simulation control system can reduce the turbidity of
the water aquarium aquarium water turbidity levels.

Keywords: Microcontroller, Fuzzy Logic, Photo Transistor, Water Turbidity, Aquarium.
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