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ABSTRAK

AHU (Air Handling Unit) adalah alat yang digunakan sebagai pendingin udara ruangan.
Dalam proses kerja AHU dalam menghasilkan suhu udara yang diinginkan didukung
bagian evaporator dan static blower. Evaporator dialiri air dingin dan berfungsi sebagai
bagian penukar kalor, sehingga suhu disekitar evaporator akan lebih rendah dibanding
udara sekitar dengan sirkulasi air dingin yang mengalirinya. Udara yang meiliki suhu lebih
rendah ini kemudian dialirkan ke ruangan-ruangan dengan static blower. Dalam tugas
akhir inj, Untuk mengatur sirkulasi air dingin ke AHU digunakan motorized valve TAC-
EM42 yang merupakan aktuator untuk mengatur buka-tutup valve secara elektronik.
Dalam tugas akhir ini akan dibahas Pengontrolan Motorized valve AHU berbasis
mikrokontroler dengan dua Fuzzy logic controler. Fuzzy logic pertama untuk
menghasilkan sinyal perintah bukaan valve dengan range 0-255 dan fuzzy logic kedua
untuk mengoreksi bukaan valve. Cara kerja sistem ini adalah: mikrokontroler akan
membaca dan membandingkan suhu ruangan dengan setpoint suhu, hasil perbandingan
tersebut akan menghasilkan (error) dan delta error yang kemudian diproses oleh fuzzy
logic pertama sehingga didapat out put sinyal perintah bukaan valve. Sinyal perintah
bukaan valve ini kemudian akan dibandingkan dengan bukaan valve aktual yang dibaca
melalui pembacaan tekanan air oleh sensor tekanan air. Dari perbandingan kedua ini
akan didapat nilai error dan delta error sebagai masukan fuzzy logic kedua untuk
mengoreksi bukaan valve. Dengan pengaturan motorized valve inj, maka sistem yang
dibuat dalam tugas akhir ini dapat digunakan untuk mengatur suhu keluaran AHU.

Kata kunci : sistem kontrol AHU, mikrokontroller, fuzzy logic, motorized valve, tekanan
air



ABSTRACT

AHU (Air Handling Unit) is a tool that is used as a room air conditioner. In AHU work
processes to produce the desired temperature and static supported evaporator blower.
Evaporator flowing cold water and serves as a heat exchanger section, so that the
temperature around the evaporator will be lower than the surrounding air with cold water
circulation flowing. Air that has particularly lower temperature is then channeled into the
rooms with static blower. In this thesis, to regulate the circulation of cold water used to
AHU-EM42 TAC motorizedd valve actuator which is to regulate the opening and closing
valve electronically. In this thesis will be discussed AHU Control valve Motorized based
microcontroller with two Fuzzy logic controller. The first fuzzy logic to generate command
signals the valve with a range of 0-255 and fuzzy logic to correct the valve. The workings
of this system are: the microcontroller will read and compare the temperature of the
room to the setpoint temperature, the results of this comparison will result (error) and
delta error which is then processed by the first fuzzy logic in order to get out put the
valve command signal. The valve command signal is then compared with the actual valve
opening pressure readings were read through the water by the water pressure sensor.
From the comparison of these two will get the value of the error and delta error as a
second input of fuzzy logic to correct valve. By setting the motorizedd valve, then the
system created in this thesis can be used to adjust the output temperature AHU

Keywords: AHU control systems, microcontroller, fuzzy logic, motorizedd valve, water
pressure.
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