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ABSTRAK

Dalam laporan tugas akhir ini menyafikan tentang otomatisasi penyiraman
tanaman pada area greenhouse. Penyiraman dengan takaran yang tepat sehingga tanah
tidak kelebihan air ataupun kekurangan air. Sistem ini terdiri dari sensor kelembaban,
motor dc, saklar batas (limit switch), LCD, dan ATMega 16 sebagai kontroler sistem ini.
Sistem ini bekerja mulai dari pergerakan troli menuju ke lahan yang kondisi tanahnya
kering. Ketika kondisi tanah kering (kelembaban tanah<31,6%) pompa akan aktif
menyiram air ke lahan hingga tanah menjadi lembab (kelembaban tanah antara 31,6%
sampai dengan 73,6%), dan jika lahan sudah lembab atau basah (kelembaban tanah
mulal dari 31,6% sampai dengan 100%), maka troli akan bergerak ke lahan selanjutnya
hingga kembali ke posisi awal troli (lahan 8). Dari hasil pengujian troli dapat menyiram
tanah yang kering (nilai awal kelembaban tanah 0,9%) sampai tanah menjadi lembab
(nilai akhir kelembaban tanah 66,6%) dan melewati lahan yang sudah lembab atau tanah
yang basah untuk melanjutkan ke lahan berikutnya.

Kata Kunci : Kelembaban, Kondisi tanah, Mikrokontroler ATMega 16,
Penyiraman, Sensor Soil Moisture, Troli.
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