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ABSTRAK

Aplikasi yang akan dibuat pada tugas akhir ini adalah sebuah alat pengukur
kecepatan kendaraan bermotor dengan menggunakan mikrokontroler ATMega8535, yang
dilengkapi dengan dua sensor ultrasonik SRFO5-HY sebagai alat pendeteksi kecepatan
kendaraan bermotor ( mobil ) dan juga sebuah kamera untuk memotret kendaraan, jarak
antara sensor 1 dan sensor 2 adalah 2.5 m. Data jarak sensor 1 dengan sensor 2 ini
diseting ke mikrokontoler. Apabila kendaran bermotor yang melintas di jalan raya
melewati sensor 1 dan sensor 2 maka sensor akan mengirim input data ke mikrokontroler
sebagai data untuk melakukan perhitungan waktu, jika kendaraan tersebut kecepatannya
melebihi batas maksimum maka mikrokontroler akan mengirim perintah ke kamera untuk
memotret kendaraan tersebut. Data jarak dan waktu yang diperoleh diolah dengan
menggunakan program perhitungan kecepatan pada mikrokontroler dan gambar
kendaraan akan ditampilkan pada layar PC/komputer yang telah terhubung dengan
mikrokontroler.

Kata kunci : mikrokontroler, sensor ultrasonik SRF05-HY, Kamera, dan MySQL
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