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ABSTRAK

Dalam tugas akhir ini dibahas tentang sistem tracking solar panel dual axis untuk
memaksimalkan penerimaan cahaya matahari dan monitoring tegangan dan arus
solar panel sebagai internet of things melalui aplikasi pada android. Sistem ini
terdiri dari panel surya 50 WP, baterai 12V, sensor LDR (Light Dependent
Resistor), sensor tegangan, sensor arus, motor servo, driver motor dan
mikrokontroller arduino mega 2560. Sistem bekerja dengan prinsip
membandingkan intensitas cahaya terhadap empat buah sensor LDR untuk
menentukan arah datangnya cahaya. Solar panel akan diarahkan tegak Ilurus
terhadap arah datangnya cahaya matahari untuk memaksimalkan energi yang
dihasilkan oleh solar panel. Dengan menggunakan metode PID dengan nilai
parameter PID yaitu, Kp = 5; Ki = 1; Kd = 200. Empat buah sensor LDR dapat
mengikuti setiap perubahan pergerakan matahari dan memposisikan solar panel
tegak lurus terhadap arah datangnya cahaya matahari. Dari hasil pengujian
didapatkan bahwa solar panel dapat bergerak mengikuti arah cahaya matahari
dari 51° pada pukul 10 sampai menjadi 142° pada pukul 15.00 pada axis barat-
timur dan terjadi perubahan sudut dari 85° pada pukul 10.00 menjadi 72° pada
pukul 15.00 pada axis utara-selatan dan tampilan monitoring nilai output arus
dan tegangan pada internet mempermudah dalam mengetahui nilai output arus
dan tegangan dari solar panel.

Kata kunci : solar panel tracking, dual axis, arduino mega, PID control, Internet
Of Things.
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ABSTRACT

In this final project, a dual axis solar panel tracking system is designed to
maximize the reception of sunlight and monitoring the voltage and current of
solar panels as the internet of things through an application on Android. This
system consists of a 50 WP solar panel, a 12V battery, an LDR (Light Dependent
Resistor) sensor, a voltage sensor, a current sensor, a servo motor, a motor
driver and an Arduino Mega 2560 microcontroller. The system works on the
principle of comparing light intensity to four LDR sensors for determine the
direction of the light. Solar panels will be directed perpendicular to the direction
of sunlight to maximize the energy produced by solar panels. By using the PID
method with PID parameter values, namely, Kb = 5; Ki = 1, Kd = 200. Four LDR
sensors can follow any changes in the movement of the sun and position the
solar panels perpendicular to the direction of the sun. From the test results, it
was found that solar panels can move following the direction of sunlight from 51°
at 10 o'clock to 142° at 15.00 on the west-east axis and there is a change in
angle from 85° at 10.00 to 72° at 15.00 on the north-south axis and the display
Monitoring the current and voltage output values on the internet makes it easier
to find out the current and voltage output values of the solar panels.

Keywords: solar panel tracking, dual axis, Arduino mega, PID control, Internet of
Things.
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