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KOLAM IKAN NILA 

Nama Mahasiswa :  Selamet Septiawan 

NIM   :  1452510017 

Dosen Pembimbing :  Dr. Ir. Nazori A.Z., M.T. 

ABSTRAK 

Dalam tugas akhir ini dirancang sebuah sistem kendali on-off sebagai pengendali 
kejernihan air pada kolam ikan nila. Pada sistem ini terdiri dari 2 buah pompa air, 
wadah air jernih, kolam ikan sebagai plant, rangkaian sensor ketinggian air, sensor 
kejernihan, mikrokontroler, dan push button. Satu pompa air dipakai untuk 
menyedot kotoran pada kolam (akuarium) ikan nila yang disuplai ke penampungan 
air bersih dan satu pompa air untuk menyedot air bersih dari penampungan air 
bersih ke kolam ikan nila. Input kendali on-off adalah sinyal error besaran NTU 
(Nephelomatric Turbidity Units). Output kendali on-off adalah tegangan dc 5-12 
volt yang digunakan untuk mensuplai tegangan pada pompa air untuk mengatur 
besar dari kecepatan air masuk atau air keluar. Hasil pengujian dimulai dengan 
aquarium diberi pakan ikan yang dihaluskan  hingga nilai NTU lebih besar dari nilai 
setpoint  yaitu 441 NTU dan berlanjut dinilai 579 NTU dan 777 NTU. Hasil 
pengujian keseluruhan respon sistem menunjukkan sistem mampu menjernihkan 
air dengan perbandingan waktu 20 menit untuk menjernihkan air kolam pada 3 
sendok pakan, kemudian 40 menit pada 6 sendok pakan dan 60 menit pada 9 
sendok pakan.  

Kata kunci : pompa air, kolam ikan, sensor turbidity, mikrokontroller. 
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ABSTRACT 

In This final project designed an on-off control system to control water clarity in 
tilapia ponds. This system consists of 2 water pumps, a clear water container, a 
fish pond as a plant, a series of water level sensors, a clarity sensor, a 
microcontroller, and a push button. One water pump is used to suck up dirt in the 
tilapia pond which is supplied to clean water reservoirs and one water pump to 
suck clean water from the clean water reservoir to the tilapia pond. The on-off 
control input is the NTU (Nephelomatric Turbidity Units) error signal. The on-off 
control output is a DC voltage of 5-12 volts which is used to supply the voltage to 
the water pump for large assistance of the speed of air in or out. The test results 
began with an aquarium fed with mashed feed until the NTU value was greater 
than the setpoint value of 441 NTU and continued with 579 NTU and 777 NTU. 
The results of the total system response test showed that the system was able to 
purify the air with a ratio of 20 minutes to purify the pool air at 3 tablespoons of 
feed, then 40 minutes at 6 tablespoons of feed and 60 minutes at 9 tablespoons 
of feed. 

Keyword : water pump, fish pond, turbidity sensor, microcontroller. 
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