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ABSTRAK

Pada perancangan sistem pengendalian suhu otomatis ini menggunakan arduino
sebagai pengendali utamanya, DHT22 sebagai sensor suhu dan kelembaban pada
kandang ayam dan driver motor L298 sebagai driver motor DC dan menggunakan
metode fuzzy logic. Arduino memerintahkan driver motor DC untuk mengendalikan
kipas atau fan, apabila suhu yang terukur berada pada titik minimum, lampu DC
akan menyala terang dan kipas berputar pelan, apabila suhu yang terukur pada
titik maksimum maka kipas akan berputar kencang dan lampu akan redup.

Pada alat yang akan dibuat, peralatan pengendalian suhu dan kelembaban
kandang ayam otomatis ini dirancang bekerja pada titik suhu minimum 25°C dan
maksimum 34°C, kelembaban yang berada pada kandang ayam 60%-70%. (Jurnal
IImiah Terpadu Vol. 4(3): 222-229 agustus 2016).

Peranan fuzzy logic pada pengendalian suhu kandang ayam yaitu untuk mengatur
PWM lampu supaya suhu pada kandang ayam tetap terjaga pada nilai set point
yang diberikan.

Pada perancangan sistem pengendalian suhu kandang ayam ini hasil yang didapat
untuk mendapatkan nilai set point cukup lama sekitar 15 menit dikarenakan
pemanas atau Aeater memiliki watt yang kecil.

Kata kunci: pengendalian suhu otomatis, kandang ayam, arduino uno,sensor
suhu, fuzzy logic.
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ABSTRACT

In designing this automatic temperature control system using Arduino as the main
controller, DHT22 as a temperature and humidity sensor in the chicken coop and
L298 motor driver as a DC motor driver and using the fuzzy logic method. Arduino
instructs the DC motor driver to control the fan or fan, if the measured temperature
is at a minimum, the DC lamp will light up brightly and the fan rotates slowly, if
the temperature is measured at its maximum point the fan will spin fast and the
light will dim.

In the tool that will be made, the automatic temperature and humidity control
equipment of the chicken coop is designed to work at a minimum temperature
point of 250C and a maximum of 340C, the humidity in the chicken coop is 60% -
70%. (Integrated Scientific Journal Vol. 4 (3): 222-229 August 2016).

The role of fuzzy logic in controlling the temperature of the chicken coop is to
regulate the PWM of the lamp so that the temperature at the chicken coop is
maintained at the given set point value.

In the design of the chicken coop temperature control system the results obtained
to get the set point value is about 15 minutes long because the heater or heater
has a small wattage.

Keywords. automatic temperature control, chicken coop, Arduino Uno,
temperature sensor, fuzzy logic.
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