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ABSTRAK 

Dalam tugas akhir ini dirancang sistem pengaturan kecepatan motor AC satu fasa 
berdasarkan perubahan suhu ruangan. Pendeteksian suhu ruangan dilakukan oleh sensor 
suhu LM35. Sedangkan pengaturan kecepatan dilakukan oleh mikrokontroler dengan 
menggunakan sistem Pulse Width Modulation (PWM). Sebagai penggerak motor AC satu fasa 
digunakan rangkaian H-Bridge. Dari hasil pengujian didapatkan data bahwa putaran motor 
diatur menjadi tiga variasi keadaan, yaitu “Motor OFF” ketika suhu dingin (<300C), Motor 
berputar dengan kecepatan “Medium” ketika suhu sedang (300C-690C), dan motor berputar 
dengan kecepatan “Maksimum” ketika suhu panas (>690C). 

Kata kunci  :  Pengaturan, Motor AC, Mikrokotroler, PWM, Suhu  
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