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Abstrak

Dalam tugas akhir ini akan dirancang suatu simulasi penjejak cahaya matahari /
Solar Tracker pada sistem sel surya / Solar Cell yang bertujuan untuk mendapatkan
cahaya yang paling maksimal. Sistem ini menggunakan pengontrol mikro Atmega8535.
Pada perancangan simulasi ini ditunjukan cara kerja Solar Tracker. Permukaan panel
Solar Cell diposisikan tegak lurus terhadap datangnya cahaya. Pada sistem ini
menggunakan tiga buah sensor cahaya berupa Light Dependent Resistor (LDR), satu LDR
berfungsi sebagai pembanding dan dua lainnya sebagai pendeteksi datangnya cahaya.
LDR pembanding pada keadaan panel sel surya tegak lurus terhadap datangnya cahaya

memiliki nilai resistansi paling rendah diantara LDR lainnya.

Penggerak Solar Tracker menggunakan satu buah motor dc yang terhubung
dengan Gearbox. Jka nilai resistansi salah satu dari dua LDR lebih kecil dari LDR
pembanding, maka pengendali akan memberikan sinyal ke motor sehingga menggerakan
motor dc. Jika motor terus berputar hingga melewati batas, maka akan men-switch limit

switch. Sinyal ini digunakan pengendali untuk mematikan putaran motor.

Besarnya nilai keluaran tegangan dari solar cell akan ditampilkan pada display
2X16 bit. Tegangan keluaran diumpankan ke pengendali, selanjutnya pengendali
mengkodekan nilai output tegangan analog ke digital sehingga dapat ditampilkan pada

display.
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