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ABSTRAKSI    

Dalam tugas akhir ini akan dirancang robot  penempatan dan pengambilan balok 

ke dalam box berkamar. Kamar yang dirancang terdiri dari 2 sisi dan masing masing sisi 

tersusun atas 3 baris dan 3 kolom. Sistem kendali pada rangkaian ini berbasis pengendali 

mikro dengan menggunakan AVR ATMEGA 8535. Jenis pengendalian yang digunakan 

ialah jenis pengendalian ON/OFF (aktif/ tidak aktif). Sensor yang digunakan adalah 

optocoupler dan limit switch. Fungsi dari optocoupler untuk mendeteksi adanya barang 

dan fungsi dari limit switch untuk mendeteksi posisi. Pemancar yang terdapat pada 

optocoupler adalah infra red dan penerimanya photo transistor. Pada rangkaian ini juga 

terdapat LCD sebagai tampilan. dan sebagai penggerak utama sistem digunakan motor 

listrik arus searah yang dilengkapi dengan gear box.                        
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