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ABSTRAKSI 

 
 

Akan dirancang suatu alat pengendali suhu dan tinggi permukaan air yang 

bekerja secara otomatis menggunakan system pengendali ON/OFF berbasis 

Mikrokontroller AVR Atmega 8535. Alat ini terdiri dari tujuh bagian yaitu penampungan 

air panas ( tangki A ), penampungan air biasa ( tangki B), Penampungan air campuran A 

& B ( tangki C ), Sensor level ketinggian air, Sensor suhu air, kontrol valve dan Personal 

Computer (PC). Untuk pembacaan suhu air digunakan detektor berupa sensor suhu 

LM35, untuk pembacaan bukaan valve air digunakan optocoupler yang dipasang pada 

valve air, rangkaian RS232 berfungsi untuk merubah level tegangan RS232 menjadi level 

tegangan TTL  sehingga dapat di kelola oleh mikrokontroler, sedangkan untuk sinyal 

keluaran dari LM35 berupa sinyal analog yang kemudian akan masuk ke mikro kontroller 

yaitu ke pin ADC untuk merubahnya menjadi sinyal digital. Hal ini dimaksudkan agar data 

dari LM35 dapat daproses oleh mikro kontroller karena mikrokontroller hanya dapat 

memproses data digital. Dari data ini maka akan dibandingkan dengan nilai SET POIN 

apakah nilai suhu yang dibaca oleh LM35 lebih besar dari set poin atau lebih kecil, 

apabila nilainya lebih kecil maka bukaan valve B akan diperbesar dan apabila nilainya 

lebih besar dari set poin maka bukaan valve A akan diperbesar sampai nilai keluaran dari 

LM35 sama dengan nilai set poin. 
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