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ABSTRAK

ABSTRAK

Untuk mengurangi kepadatan lalu lintas dan menghindari kecelakaan yang sering
terjadi di pintu lintasan kereta api, maka diperlukan sistem pengaturan lampu lalu lintas
pada perempatan atau persimpangan lintasan kereta api. Sistem pengaturan
menggunakan mikro kontroler AT89552 sebagai pengendali, dengan menggunakan
sensor dapat diketahui kedatangan kereta api yang akan melintas pada perlintasan.
Sirine dan led indicator akan menyala sebagai tanda kereta api akan melintasi pintu
perlintasan keadaan tersebut diikuti dengan tertutupnya pintu perlintasan yang
digerakkan oleh motor, dan juga lampu lalu lintas dari arah yang akan melintasi pintu
perlintasan akan menjadi merah, tanda itu untuk memberi peringatan agar para
pengguna jalan yang akan melewati perlintasan dengan segera dapat menghentikan laju
kendaraannya. Dan lampu lalu lintas dari arah yang tidak melewati pintu periintasan akan
menjadi hijau.

Kemampuan dari sistem ini adalah untuk pengaturan pintu perlintasan kereta api
dan lampu lalu lintas secara otomatis. Dengan menggunakan sensor pengendalian lampu
lalu lintas memakai sekala prioritas tingkat kepadatan kendaraan pada masing-masing
ruas jalan.
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