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ABSTRAK

Akan di rancang suatu simulasi alat pengenadali pintu air bendungan untuk
pemutaran turbin pada pembangkit listrik tenaga air yang bekerja secara otomatis yang
dapat diatur kecepatan putaran turbin dan tegangan keluaraannya dan dilengkapi grafik
perubahan kecepatan turbin dan grafik level air.Sistem kendali yang digunakan pada
simulasi - alat ini berbasis personal computer (pc). Pada alat ini terdapat tiga
masukan, yaitu sensor pembaca tegangan keluaran turbin, limit switch sebagai penditeksi
maximal dan minimal buka tutup pintu turbin, optocoupler untuk ketinggian pembukaan
pintu dan optocoupler untuk membaca kecepatan turbin. Untuk pembacaan level air
digunakan ADC sebagai converter kedalam data digital. Sedangkan sebagai pengendali
pembukaan pintu digunakan motor DC dua arah putaran.
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