
SIMULASI ALAT PENGENDALI 
PEMBUKAAN PINTU BENDUNGAN PADA 

PEMBANGKIT LISTRIK TENAGA AIR 
BERBASIS KOMPUTER 

 
TUGAS AKHIR 

 
 
 
 

 
 

 
Disusun Oleh : 

FRANS YOHANES SIMANUNGKALIT 

0082500071 

 

Program Studi Teknik Elektro 

Fakultas Teknik 

Universitas Budi Luhur 

2008 

Perpustakaan Universitas Budi Luhur



SIMULASI ALAT PENGENDALI 
PEMBUKAAN PINTU BENDUNGAN PADA 

PEMBANGKIT LISTRIK TENAGA AIR 
BERBASIS KOMPUTER 

 
TUGAS AKHIR 

 
Tugas akhir ini diajukan sebagai syarat untuk memperoleh gelar 

Sarjana Teknik 
 

 
 

 
Disusun Oleh : 

FRANS YOHANES SIMANUNGKALIT 

0082500071 

 
Program Studi Teknik Elektro 

Fakultas Teknik 

Universitas Budi Luhur 

2008 

 
 

Perpustakaan Universitas Budi Luhur



LEMBAR PERSETUJUAN 
 
Nama : Frans yohanes simanungkalit 
Nim : 0082500071 
Judul : Simulasi Alat Pengendali Pembukaan Pintu Bendungan Pada Pembangkit  

  Listrik Tenaga Air (PLTA) Berbasis Komputer 
Disetujui, setelah dipertahankan dalam sidang. 
 

Jakarta, 1 September 2008 
 

        Dosen penguji 1 
 
 
 
 
 
 

(Sujono ST, MT.) 
 
 
 
 
 

       Dosen penguji 2 
 
 
 
 
 
 

(Rummi Sirait, ST, MT) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

i 

Perpustakaan Universitas Budi Luhur



LEMBAR PENGESAHAN 
 
Nama : Frans yohanes simanungkalit 
Nim : 0082500071 
Judul : Simulasi alat Pengendali Pembukaan Pintu Bendungan Pada Pembangkit  

  Llistrik TenagaAir  (PLTA) Berbasis Komputer 
 
Disetujui, 

Jakarta, 1 September  2008 
 
 

Dosen pembimbing 
 
 
 
 

(Dr. Ir. Nazori AZ, MT) 
 
 
 
 
Dekan Fakultas Teknik            Ketua Program Studi Teknik Elektro 
Universitas Budi Luhur         Fakultas Teknik Universitas Budi Luhur 
 
 
  
 
(Dr. Ir. Nazori AZ, MT. )     ( Sujono ST, MT. ) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

             ii 

Perpustakaan Universitas Budi Luhur



ABSTRAK 

  

Akan di rancang suatu simulasi alat pengenadali pintu air bendungan untuk 

pemutaran turbin pada pembangkit listrik tenaga air yang bekerja secara otomatis yang 

dapat diatur kecepatan putaran turbin dan tegangan keluaraannya dan dilengkapi grafik 

perubahan kecepatan turbin dan grafik level air.Sistem kendali yang digunakan pada 

simulasi alat ini berbasis personal computer (pc). Pada alat ini terdapat tiga 

masukan,yaitu sensor pembaca tegangan keluaran turbin, limit switch sebagai penditeksi 

maximal dan minimal buka tutup pintu turbin, optocoupler untuk ketinggian pembukaan 

pintu dan optocoupler untuk membaca kecepatan turbin. Untuk pembacaan level air 

digunakan ADC sebagai converter kedalam data digital. Sedangkan sebagai pengendali 

pembukaan pintu digunakan motor DC dua arah putaran.   
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